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Sciences du Bois

Quantification de la précision des procédés
d’usinage bois robotisés

Utilisation des
robots dans les

industries du
bois
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Robot anthropomorphe dans l'industrie
du bois (Groupe SCHMIDT).

La Robotisation des opérations
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Déviations des
trajectoires.

Efforts de coupe

Robot KUKA Kr210-L180
(LERMAB)

/" Etudier et caractériser la précision d’opérations
N / robotisés d’'usinage dans le matériau bois.
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